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| ULDSATTED

Sissejuhatav peatiikk selgitab Gldist ohuala Sablooni joonestamise metoodikat kasitulirelva naitel.
Ohuala Sablooni mairamiseks kasutatavad andmed, saadakse viljadppeehitistele esitatavast
tehnilistest nduetest (TehN) Tabel 2-3, tabel 2-4 ja lisa 1-st.
Ohuala Sablooni joonestamise nadites on arvesse voetud alljargnevaid andmeid:
2.1. relvalaskeharjutus, vt laskevadljadppe eeskiri;
2.2. relva tllp — automaat;
2.3. laskemoona kaliiber — 5,56 / 7,62 mm;
2.4. laskesektorisse jaav pind, sh sihtmargi materjal — pehme;
2.5. tostenurk (TN) - tdstenurk kuni 01-50 - st vdhendatud ohuala (2900m);
2.6. tulekoonus (TK) — paigalt laskmine seisvasse sihtmarki (00-30);
Esimene samm - kinnita joonestuspaber (edaspidi paber) t66pinnale ning toimi jargnevate
sammude kohaselt.
Teine samm — sihtimisjoone ja ohtliku kauguse joonestamine (vt joonis 1).
B

¥ 4.1. Joonesta paberi alla serva horisontaalne abijoon ja
margi selle keskele tulepositsioon tahisega A, millest
omakorda joonesta vertikaalne sirgjoon, mis kujutab
sihtimisjoont (motteline sirgjoon, mis Ghendab
tulepositsioonil asuvat laskuri silma, relva sihikusisteemi ja
sihtmarki).

4.2. Kuna plaanitav tdstenurk ei ole suurem, kui 01-50 siis
vali (tabelist lisa 1) OKv e 2900 m;

4.3. Mo&dda tulepositsioonilt punktist A mooda
sihtimisjoont kaugus 2900 m, vastavalt olemasoleva

v topograafilise kaardi m&6tkavale, saades sirgjoone AB.

A Joonesta horisontaalne abijoon, mis labib punkti B.

2900

Joonis 1. Sihtimisjoone ja ohtliku kauguse joonestamine
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5. Kolmas samm - tulekoonuse joonestamine. Tulekoonus on laskmisel sihtimisjoone (imber
moodustuv koonus, mis arvestab laskuri eksimusest, ilmastikust ning relva tootlemis- voi
tootmishalvetest lubatud piiridesse jaavaid lendkeha kdrvalekaldeid. Tulekoonus séltub sihtmargi-
ja tulepositsiooni tlitibist (vt joonis 2).

CBD

00-30 ~

2900

A

5.1. Tulekoonuse (TK) vaartus valitakse vastavalt sihtmargi
ja tulepositsiooni tldbile (Paigalt laskmine seisvasse sihtmarki)
Vali (tabel 2-3 ) TK 00-30.

Joonesta punktist A kummalegi poole sihtimisjoont AB 00-30
suuruse nurga suunas sirged AC ja AD.

Joonis 2. Tulekoonuse joonestamine

6. Neljas samm — avaneva- ja sulguva rikoSeteerumisnurga joonestamine (vt joonis 3 ja 4).

cBD

Avanev
rikoSeteerimisnurk
05-30

6.1. Avanev rikoSeteerumisnurk  (ARN),
naitab, kui palju voib lastud lendkeha
alates raua suudmest valjumise algsest
laskesuunast rikoSeteerudes kdrvale
kalduda.

Vali (tabel lisa 1) ARN 05-30. Joonesta
punktist A ja tulekoonuse joontest CA,
DA ldhtuvalt sirgjooned avanevate
rikoSeteerumisnurkadena 05-30 nurga
suunas (vt joonis 3).

Joonis 3. Avaneva rikoSeteerumisnurga joonestamine
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CBD

Sulguv
rikoSeteerimisnurk
08-00

A

Joonis 4. Sulguva rikoSeteerumisnurga
joonestamine

6.2.

Sulguv rikoseteerumisnurga (SRN)

Vali (tabel lisa 1) SRN 05-30.
Joonesta punktidest C, D ja
tulekoonuse joontest AC, AD lahtuvalt
sirgjooned sulguvate
rikoSeteerumisnurkadena 08-00
nurga suunas (vt joonis 4).

7. Viies samm - kuulide suurima kiilgk&rvalekalde (KSK) joonestamine (vt joonis 5 ja 6).

CBD

400

A

Joonis 5. Kuulide suurima kiilgkdrvalekalde
(KSK,) joonestamine, pehme pinna puhul
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Kuulide suurim kilgk&rvalekalle (KSK)
naitab maksimaalset kaugust, kuhu
voib rikoSettinud lendkeha
tulekoonusest valjapoole lennata. KSK
ulatus oleneb rikoSettimist péhjustava
pinna tldlbist. Kui rikoSett toimub
pehmelt pinnalt vali KSK,, kui kdvalt
pinnalt siis vali KSK.

Vali (tabel lisa 1) KSK, - 400m.
Joonesta sirgjoon GH paralleelselt
sirgjoonega DA sellest m&d6tkavaliselt
400 m kaugusele ning sirgejoon EF
paralleelselt sirgjoonega CA eelnevaga
samale kaugusele (vt joonis 5).



CBD

7.2.Sablooni joonestamisel v&iks
sellele kanda ka KSK. KGva pinna
korral rikoSeteerumise ulatus
kahekordistub.

7.3.Vali (tabel lisa 1)
KSKx — 800m.
Joonesta sirgjoon LM
paralleelselt sirgjoonega DA
sellest m&otkavaliselt 800 m
kaugusele ning sirgejoon JK
paralleelselt sirgjoonega CA
eelnevaga samale kaugusele
(vt joonist 6).

Joonis 6. Kuulide suurima kilgkdrvalekalde (KSKy)
joonestamine, kdva pinna puhul

Kuues samm - kontrolli, kas kdik nurgad on diged ja vahemaad md&d6tkavaga kooskdlas. Selleks, et
ohuala sablooni joonis oleks valmis, kustuta dra k&ik konstrueerimise jooned, nii et alles jaab
seitsme kiljega kujund B-D-G-H-A-F-E-C (vt joonis 7). Joonis, ei ole sihtimisjoonest ldhtuvalt
simmeetriline selle t6ttu, et Sablooni saaks kasutada mdélema KSK (pehme ja kdva) vaartuse
maaramiseks.

C B D

71N\

A

Joonis 7. Valmis ohuala Sablooni joonise naidis. Joonis 7 on illustratiivne ning selle kasutamine
Sabloonina on keelatud.
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Il Sablooni valmistamine

9. Sablooni valmistamiseks ei ole soovitav kasutada labipaistmatut vdi muud andmeid moonutavat
materjali. Sobivaks materjaliks on klaasplast (nt pleksiklaas) paksusega 1-1,5 mm. Sablooni

valmistamisel tuleb jargida alljargnevat:
9.1.
9.2.
9.3.
9.4.
9.5.
9.6.
9.7.

9.8.
10. Sabloonile kantakse alljargnevad andmed (vt joonis 8):

asetage kasutatav materjal ohuala Sablooni joonise peale;
kandke kujutis materjalile terava eseme (nt sirkli) otsaga kraapides;

kasutage kujutise tUlekandmiseks metalljoonlauda;

tulekoonust (00-30 tuhandiku jooned) ei pea materjalile kandma;

kraapige sihtimisjoon ja KSK joon 6rnalt materjalile;

eemaldage materjal jooniselt ja |Gigake Sabloon piki valisaari valja;

kasutage peent lihvpaberit karedate &aarte silumiseks ja modtmetele mittevastavate

korvalekallete eemaldamiseks;

I8puks vorrelge valmis Sablooni joonisega.

y

KOVA
PEHME

~

TN kuni 01-50 OK 2900 m

7,62 /5,56 mm TK 00-30
1:25000 T.Tamm

Joonis 8. Andmetega ohuala Sabloonise

naidis

10.1.
10.2.
10.3.

10.4.
10.5.
10.6.
10.7.
10.8.
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tulepositsiooni asukoht: TP

laskemoona kaliiber: 5,56/7,62 mm;

kuulide suurim kilgkorvalekalle, KSK vastavasse
ablooni piirkonda: PEHME, KOVA;
tulekoonuse vaartus: TK 00-30;

tOstenurga vaartus: TN kuni 01-50;

ohtliku kauguse vaartus: OK 2900 m;

Sablooni moédtkava: 1:25 000;

koostaja: Itn S. Tamm.



11.

12.

13.

Il Laskeharjutuse ohuala joonise koostamine

Terminid ja Gildnéuded

Ohuala joonis on laske-, kdsigranaadi viske- voi I0hkeharjutuse kasu lisa (graafiline dokument),
mille eesmark on prognoosida eelnimetatud harjutustel tekkivat ohuala suurust. Ohuala joonis
on eelnimetatud harjutuste ohutu korraldamise alus. (vt lisa 1, joonis 41).

Viljadppeehitisel, millele on kinnitatud kasutuseeskiri ja valjadppeehitise ohuala ning kui

harjutuse planeerimisel lahtutakse kehtestatud eeskirjast siis ei pea kasu juurde ohuala joonist

koostama. Uldjuhul lisatakse harjutuse andmed ohuala joonise paremasse ilemisse nurka,
mahukamate andmete puhul eraldi lehele. Ohuala joonis vormistatakse topograafilisele kaardile,
kuhu margitakse lisaks:

11.1. harjutusvalja piir;

11.2. ohuala piir(id);

11.3. tulepositsioonide asukohad;

11.4. max sihtimisjooned ja/v&i LSPd

11.5. tokkepuude asukohad koos tahistega;

11.6. toOkestajate asukohad koos tahistega;

11.7. liikumisteed,;

11.8. valjadppeehitiste piirid koos valjaGppeehitiste nimetustega;

11.9. piirangualad;

11.10. signaallippude asukohad;

11.11. tuletdrje veevétukohad;

11.12. Idhkemata IGhkekeha (ingl UXO - unexploded ordnance) ala piir (olemasolul);

Valjadppeehitise skeem on laske-, kdsigranaadi viske- voi I6hkeharjutuse kasu lisa, ohuala

joonist tapsustav, vaiksemas md&oGtkavas (st detailsem), konkreetse toimumiskoha graafiline

dokument, kuhu kantakse info, mida mddtkavast tulenevalt on ohuala joonisele loetavuse

seisukohast keeruline kuvada (vt Lisa 2, joonis 10, 42-1, 42-2).

Valjadppeehitisel, millele on kinnitatud kasutuseeskiri ja vdljadppeehitise skeem ning kui

harjutuse planeerimisel [ahtutakse kehtestatud eeskirjast siis ei pea kdsu juurde valjadppeehitise

skeemi koostama.

Uldjuhul lisatakse harjutuse andmed véljadppeehitise skeemi paremasse ilemisse nurka,

mahukamate andmete puhul eraldi lehele. VailjaGppeehitise skeem vormistatakse

topograafilisele kaardile, kuhu margitakse lisaks:

12.1. ohuala piir(id);

12.2. tulepositsioonide asukohad;

12.3. sihtmarkide asukohad;

12.4. max sihtimisjooned ja/v&i LSPd;

12.5. tulepositsioonide asukohad;

12.6. liikumisteed;

12.7. I6hkamiskoht;

12.8. varjumiskoht;

12.9. initsieerimiskoht;

12.10. administratiivse tegevusega seotud alad/punktid (ooteala, kuivtreeningu ala,
paralleeltegevuse ala, vaatlejate ala, laskemoonapunkt, meditsiinipunkt, liikumisteed
jms).

Tulepositsioon(id). Tulepositsioonide tdhistamise eesmark on ndidata valjadppeehitise skeemil,

millisest kohast laskmine toimub, ehk kust kohast peab ohuala Sablooni (edaspidi $ablooni)

ohuala joonise joonestamiseks rakendama. Lasta tohib ainult planeeritud tulepositsioonidelt.

Tulepositsioonid peavad olema margitud skeemile (vt joonis 10, 42-1, 42-2). Kui mootkava
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14.

15.

16.

17.

vBimaldab siis vGib tulepositsioonid markida ka ohuala joonisele (vt joonis 9, 41). Tulepositsioonid

peavad olema tahistatud tahistega (nt B.1, D.2) ja neile téhistele peavad laskeharjutuse andmetes

vastama MGRS koordinaadid selleks, et tulepositsioone oleks voimalik laskmise ettevalmistuse
kdigus maastikule iimber kanda.

Kuna tulepositsioon on n-6 lai mdiste, tdhendades erinevates kontekstides nii laskuri kui ka

alliksuse tulepositsiooni siis tuleb need laskeharjutuse seisukohast tdpsemalt sdnastada:

13.1. Tulepositsioon (edaspidi TP) on (ks kindlaks maaratud maastikupunkt, kus laskur
laskmise ajal paikneb.

13.2. Tulejoon on joon, millel asuvad tksikud tulepositsioonid. Ohuala joonise koostamisel on
tulejoone kasutamise eelis tksikute tulepositsioonide ees see, et Sablooni ei pea sel juhul
rakendama igalt tulepositsioonilt eraldi, vaid piisab sellest, kui rakendada Sablooni
tulejoone otstest.

13.3. Tulepositsioonide ala (edaspidi TPde ala) on ala, mille piirides asuvad tksikud TPd voi
tulejooned. Sellisel juhul toimub laskeharjutus mitmetelt jarjestikulistelt TPIt vGi
tulejoontelt ja otstarbekas oleks need ohuala joonestamise seisukohast tiheks alaks liita.
TPde ala on mdistlik kasutada nt lahinglaskmistel, selleks tuleb planeerida ala, mille
piirideks tuleks vdimalusel valida olemasolevad maastikuorientiirid (nt kraav, tee jms).
Ala nurkadeks tiksik puu, kiingas vms, kuna neist on maastikul lihntsam ldhtuda - kus TPde
ala algab voi 16peb. Kui arusaadavaid maastikuorientiire ei ole vdimalik kasutada siis
tekitada need maastikule tehislikult, nditeks markelint kohalikule objektile, markevai
maasse vms. Ohuala joonestamiseks piisab Sablooni rakendamisest TPd nurkadest.

Sihtmargid. Sihtmarkide asukohad peavad olema margitud skeemile. Kui m66tkava véimaldab
siis ka ohuala joonisele. Sihtmargid peavad olema tdhistatud tahistega (nt T.1, H.2) ja neile
tahistele peavad laskeharjutuse andmetes vastama MGRS koordinaadid ning ka sihtmargi
kirjeldused jms tapsustav info, mis lihtsustab sihtmarkide eest vastutava t66d. Tahised on ka
vajalikud laskeharjutusega seotud siindmuste lehe tarvis, (vt lisa 3) et kirjeldada harjutuse
labiviimise etappe, sihtmarkide aktiveerimist jms, ehk sihtmdrkide eest vastutav isik oskaks
sihtmargid ja juhtseadme stindmuste lehe kohaselt seadistada.

14.1.  Sihtmark on tabamiseks valitud objekt.

14.2. Sihtmarkide joon on joon, millel paiknevad tksikud sihtmargid, nt A.1 - automaadi
laskeharjutus, vastase pooljagu kujutavad sihtmargid joonel vms.

14.3. Sihtmarkide ala on ala, mille sees asuvad Uiksikud sihtmargid. Kasutada juhul, kui Gksikute
sihtmarkide kuvamine ei ole maistlik, kuna need siimboliseerivad (iht vastase Uksust, nt
jagu mille kujutamiseks kasutatavad sihtmargid ei asu tihel joonel, vaid alana Uksteisest
erinevatel kaugustel.

Laskesektori piirajad on looduslikud- voi tehisobjektid, mis peavad kehtestatud tulepositsioonilt

ndhtavad olema, lubatud on lasta ainult laskesektorite piirides.

Laskesektori piirajate meetodiga ohuala joonise koostamine:

Meetodit on soovitav kasutada laskeharjutustel, kus TPd on paiksed voi TPsid vahetatakse

suhteliselt vaiksel alal, nditeks automaadi test nr 3, L.2.1 jms.

Ohuala joonise koostamiseks tuleb sablooni rakendada méaaratud TPIt (ala puhul ala nurkadest,

joone puhul joone otstest). Laskesektori piirajatega maaratakse laskuri(te)le maksimaalne

laskesektor. Laskeharjutuse korraldaja peab tagama, et laskurid laseksid ainult kehtestatud
laskesektori piirides, s.t laskesektori piirajate vahelt.

Direktsioonnurga meetodiga ohuala joonise koostamine:

Meetodit on soovitav kasutada juhul, kui on tegemist liikkuvama laskeharjutusega, naiteks jao- voi

rihma rinnak; laskesektori piirajaid ei ole nende piiratud ndahtavuse téttu véimalik kasutada;

laskesektor |aheb laskesektorite piirajate meetodi kasutamise puhul laskmise edenedes liiga
laiaks ja joonestatav ohuala ei pruugi mahtuda lubatu piiridesse.
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18.

19.

20.

21.

Direktsioonnurga meetodi puhul on ohuala joonestamise pS&himdstteks see, et Uhelt TPt
(tulejoon, TPde ala) kehtib Uks kindel maksimaalne vasak- ja parem direktsioonnurga nait
(sihtimisjooned ohuala joonisel). Maastikul tegutsedes peab direktsioonnurkade naidud Gimber
arvutama magnetilisteks asimuutideks. Laskeharjutuse korraldaja peab tagama, et laskurid
laseksid ainult maaratud laskesektori piirides s.t maksimaalselt lubatud magneetilistest
asimuutidest lahtuvalt.

IV Piirangud laskeharjutuse planeerimisel ja ohuala joonise koostamisel

Ohuala ei tohi valjuda harjutusvalja piiridest v.a vastava loa olemasolul (vt joonis 9, piirangu
rikkumine - tahis nr 1).

Ohuala ei tohi ohustada ajutiselt maaratud piiranguala, kus toimub ehitus, hooldus vms tegevus
(vt joonis 9, piirangu rikkumine - tahis nr 2).

Ohuala ei tohi ulatuda Ulle broneerimata véljaGppeehitis(t)e piiride v.a olukorras, kus
naaberiksusega on saavutatud mdlemaid osapooli rahuldav kokkulepe ning ohuala piir on selgelt
teada, et votta see aluseks véljaGppeehitisel paikneva liksuse tegevuste piiramiseks (vt joonis 9,
piirangu rikkumine - tahis nr 3).

Ohuala ei tohi ohustada oma Uksuse tegevust, nn. ohutusnurgaga arvestamisel, et ohuala ei
ulatuks TPst tahapoole. Juba planeerimise kadigus tuleb v&imalikud ohuolukorrad viia
miinimumini, et laskeharjutuse korraldajad ei peaks selle t6ttu laskmist peatama (vt joonis 10,
piirangu rikkumine - tahis nr 4).

18

L
1

| Laskeharjutuse [~
andmed

Leppemargid

mmmzem Harjutusvalja piir

-------- Vaéljadppeehitise piir

e QOhuala piir

F Signaallipp

/_< o Tékkepuu
|

T Tokestaja

x Piirangu rikkumise tahis

® Tuletdrje veevdtu koht

Laskesektori piirajad

Piiranguala

Suimnnirgunn

! TAR

= Liikumistee

) 'of‘ Kuivtreeningu ala

30—

“29°%m N

Joonis 9. Ohuala joonis, koos piirangute rikkumistega
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22.

23.

24,

25.

Laskeharjutuse Leppeméirgid
andmed

Vo Ohuala piir

S4 S e TUlejOON
TA1@ Sihtmarkide joon, -ala
S.3 S2

®

Sihtmark
K2 ®  Laskesektori piiraja
T2 K1 = Meditsiinipunkt

N

9p () Laskemoona punkt

x Piirangu rikkumise tahis

+ Liikkumistee
D Ooteala

N2 N1

Joonis 10. Valjadppeehitise skeem, koos piirangu rikkumisega

V Laskeharjutuse planeerimine ja ohuala joonise koostamine

Relvalaskeharjutuste planeerimisel ja ohuala joonise koostamisel kehtib jargmine rusikareegel:
topograafilise kaardiga samas modtkavas Sablooni rakendatakse laskeharjutuse liigist [ahtuvalt
igalt TPIt igale sihtmargile, mida sellelt TPIt lastakse.

Ohuala ei tohi olla suurem kui laskeharjutuseks madratud maa-ala. ValjaGppeehitise
broneerimisel peab arvestama ka vajadusega broneerida kaasnevad viljadppeehitised, kuhu
tulevane ohuala hakkab ulatuma.

Erinevus relva- ja lahinglaskeharjutuse vahel seisneb selles, et lahinglaskeharjutus toimub
lahingut imiteerivas keskkonnas, mis eeldab lisaks sihtmarkide havitamisele ka vastast maha
suruvat- ja kattetuld ehk ei lasta ainult konkreetset sihtmarki nagu relvalaskeharjutuse puhul,
vaid lahtutakse voimalikult laiast laskesektorist. Taktikalisele Uksusele antakse lubatud piirides
tegutsemisvabadus ja eelneva pdhjal saab 6elda, et nn rusikareeglit on lahinglaskmise puhul
keeruline rakendada.

VI Ohuala joonise koostamine, laskmine paigalt TPIt seisva sihtmargi pihta

Margi esmalt sihtmargi ja tulepositsiooni asukoht (vt joonis 11). Kirjuta tulepositsioonile ja
sihtmargile asukoha tadhised, et neid oleks vdimalik siduda MGRS koordinaatidega. Skeemi
Glemisse paremasse nurka lisa laskeharjutuse andmed (vt joonis 13).
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SM

TP

Joonis 11. Tulepositsioon (TP) ja sihtmark (SM)

26. Rakenda TPIt sihtmargi keskkohta laskeharjutusele vastav Sabloon. Kuna laskeharjutusel
kasutatakse Uhte TPd ja -sihtmarki siis ohuala piiriks ongi Sablooni valispiir (vt joonis 12).

64-00

Joonis 12. Ohuala joonis

Lisa 1

Lepa laskevalja ohuala joonis

Mbddtkava: 1:25 000

Laskeharjutus: TTG.2

Koostaja: Itn A. Kask

Ohuala Sabloon: 84 mm Carl Gustav, kumulatiiv
granaat, OK 2300 m, KSK 250, K 150
Kasutamisaeg: 02MAI0800-18002021

26.1.

Korrektse laskesuuna
kontrollimiseks margi
sihtimisjoonele direktsioonnurga
nait tuhandikes.

27. Ohutu laskeharjutuse ettevalmistamiseks tuleb koostada skeem (vt joonis 13). Suurenda ohuala
joonise TP piirkonda nii, et skeemil jadb osaliselt ndha ohuala piir ja -sihtimisjoon, TP ning
sihtmérgi asukohad koos tahistega. Margi skeemile laskmise korraldamisega seotud alad/punktid
(nt oote- ja administratiivala, laskemoonapunkt), mis peavad asuma TPst ja tagaplahvatusalast

ohutus kauguses. Kirjuta laskeharjutuse andmed
(vt joonis 13).
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\ Lisa 2

Lepa laskevalja valjadppeehitise
skeem
Médbtkava: 1:5000
Laskeharjutus: TTG.2
Koostaja: Ith A. Kask
Kasutamisaeg: 02MAI0800-
18002021

Arai Ruumiandmed: MRGS 34C EB
Leppemarg id TP — 67352 95716
SM — 67380 95966 08. Metallist

= QOhuala piir
P soomuk kiilgvaates

| — — — — — ) —

= == Sjihtimisjoon

@® Tulepositsioon

@  Sihtmark

© Laskemoonapunkt

+ O

@ Meditsiinipunkt
D Adminstratiivala

| | Qoteala

Joonis 13. ValjaGppeehitise skeem
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28.

VIl Ohuala joonise koostamine direktsioonnurga meetodil, paigalt seisva sihtmargi pihta

On tavaparane, et Uhel paeval korraldatakse Uhel véljadppeehitisel mitu erinevat automaadi
pohilaskevaljadppe laskeharjutust, naiteks laskeharjutused A.1 — A.4. Nende laskeharjutuste
laskedistantsid jaavad vahemikku 25 - 100 m. Eeldades, et iga laskur laseb ainult temale maaratud
sihtmarki, s.t lastakse ainult pdhisuunas, kus sihtmarkide joone- ja tulejoonte pikkused on
vordsed. Kuna Ghe paeva jooksul kasutatakse mitut erinevat tulejoont siis on maistlik need Gheks
TPde alaks liita, kus 25 m distantsi tulejoon on eesmiseks- ja 100 m distantsi tulejoon tagumiseks
piiriks. Tulejoonte pikkus on TPde ala laiuseks. Sihtmarkide joone ja TPde ala andmete saamiseks
on voimalik need maastikul GPS-iga md&ddistada vGéi markida need aerofotolt voi leida need

valjadppeehitise kasutuseeskirjast.

S SJ.2 28.1.
25V 25.P
100.V 100.P
Joonis 14-1. Sihtmarkide joon ja
tulepositsioonide ala
28.2.

SJA1

25V

Joonis 14-2. Ohuala sablooni rakendamine
tulepositsioonide ala nurgast

14/43

Joonesta sihtmarkide joon ja tahista
selle otsad tahistega nt SJ.1ja SJ.2.
Joonesta tulepositsioonide ala ning
tahista selle nurgad tahistega nt 25.V
-25.P-100.V - 100.P (vt joonis 14.1),
et neid tahiseid saaks siduda MGRS
koordinaatidega, skeemi
laskeharjutuse andmetega

(vt p 28.6 harjutuse andmed).

Eeldusel, et TPde ala seest lastakse
ainult pdhisuunas, rakenda Sablooni
esmalt TPde ala nurgast 25.V
sihtmarkide joone otsale SJ.1

(vt joonis 14-2).



28.3. Rakenda sablooni TPde ala
nurkadest 25.P —SJ.2; 100.V —SJ.1;
100.P —SJ.2 (vt joonis 14-3).

SJ.1 SJ.2

25. P

>< 100.P

100.V

Joonis 14-3. Ohuala Sablooni
rakendamine TPde ala nurkadest

28.4. Selleks, et ohuala joonis oleks
Uheselt moistetav ja seda oleks
vOimalik maastikuga vorrelda,
joonesta koik Sablooni valisjooned
eraldi joonega (le, saades sellega
ohuala piiri (vt joonis 14-4).
Joonesta lle ka TPde ala
tagumistest nurkadest algavad
sihtimisjooned selleks, et nende
abil saaks kontrollida Sablooni
paikapidavust laskeharjutuse
andmetega ja -direktsioonnurga
naitu tegelikkusega.

Joonis 14-4. Ule joonestatud 3abloonide
valisjooned ja sihtimisjooned
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Joonis 14-5. Direktsioonnurga
meetodil joonestatud ohuala

joonis
|
SJ.1i 1s).2
25V 125 P
100V 100.P

Joonis 14-6. ValjaOppeehitise skeem

16/43

28.5.

28.6.

Kustuta Sabloonide jooned, mille
jarel joonistubki valja
direktsioonnurga meetodil
joonestatud ohuala joonis. (vt
joonis 14-5).

Kirjuta sihtimisjoontele
direktsioonnurga nait
tuhandikskaalal. Kuna sihtimis-
joonte direktsioonnurgad on
molemal sihtimisjoonel samad siis
piisab Uhest ndidust.

Laskeharjutuse andmed: Lisa 1
200 m lasketiiru ohuala joonis
Mdodkava: 1 : 25 000
Laskeharjutus: A.1,A.2, A3, A4
Koostaja: Itn A. Harakas

Ohuala sabloon: 5,56/7,62mm

OK 2900 m, TK 00-30, KSKp 400 m
Kasutamisaeg: 02MAI2021 08.00 —
18.00.

Suurenda ohuala joonise tule-
positsioonide ala piirkonda nii, et
skeemil jaab osaliselt ndha ohuala
piir ja -sihtimisjooned, lisaks TPde
ala ning sihtmarkide joon koos
tahistega.

Margi skeemile laskmise
korraldamisega seotud
punktid/alad (nt oote- ja
administratiivala, laskemoona-
punkt), mis peavad asuma TPde
alast ohutus kauguses. (vt joonis
14-6). Harjutuse andmed: Lisa 2
200 m lasketiiru valjadppeehitise
skeem Mddtkava: 1 : 5000
Laskeharjutus: A.1, A.2, A3, A4
Koostaja: Itn A. Harakas
Kasutamisaeg: 02MAI2021 08.00 —
18.00

Ruumiandmed: MRGS 34C EB
25.V -99906 99819

25.P -99946 99819

100.V - 99906 99744

100.P - 99946 99743

SJ.1-99906 99844

SJ.2 - 99946 99844

Sihtmarkide joonel on 30 sihtmarki
- 02. poolkuju.



VIII Ohuala joonise koostamine, laskmine paigalt TPIt seisva sihtmargi pihta — test nr 3, laskesektori
piirajate meetodil

29. Laskmisel paigalt TPIt seisva sihtmargi pihta laskesektori piirajate meetodil tuleb [dhtuda
alljargnevast:
29.1. Margi TPde asukohad ja joonesta
sihtmarkide joon (12 m pikkune,
v o P eraldi sihtmarke ei ole m6ttekas
Ja1oJ2 markida, kuna sihtmargid asetsevad
Uhel mottelisel joonel ja darmised
sihtmargid on arvestatud olema
TP25@ sihtmargi joone otstel) ning joone
otstest kummalegi poole ca 0,5 m
kaugusele laskesektori piirajad,
automaadi baasGppe ainekava
®T1P.30 joonis 3 naitel (vt joonis 15-1).

Margi TPdele-, sihtmarkide joonele-
ja laskesektori piirajatele tahised, et
neid saaks seostada MGRS
koordinaatidega, skeemi
laskeharjutuse andmetega.

® TP.100 (vt p 29.6 laskeharjutuse andmed)

TP75@

Joonis 15-1. Tulepositsioonid,
sihtmarkide joon ja laskesektori
piirajad

29.2. Rakenda Sablooni tulepositsioonilt
(TP.100) md&lemale laskesektori
piirajale V ja P (vt joonis 15-2).

TP.100

Joonis 15-2. Ohuala Sablooni rakendamine
Uhelt tulepositsioonilt laskesektori
piirajatele
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TP.100

Joonis 15-3. Ohuala
Sablooni rakendamine
Ulejaanud TPdelt
laskesektori piirajatele

Joonis 15-4. Ule joonestatud
Sabloonide valisjooned

18/43

29.3.

29.4.

Rakenda Sablooni tlejadnud TPdelt
(TP.75; TP.50, TP.25) laskesektiori
piirajatele V ja P (vt joonis 15-3).

Selleks, et ohuala joonis oleks
Uheselt mdistetav ja seda oleks
vOimalik maastikuga vorrelda,
joonesta kdik Sablooni vélisjooned
eraldi joonega Ule.

Ohuala piiri joonestamiseks
laskesektori vahemikus vota
ringjoone |6igu joonestamisel
tsentriks TP.25 ja raadiuseks Sablooni
pikkus OK ning joonesta kaar, mis
Uhendab $abloonide valimised TK
nurgad (vt joonis 15-4).



Joonis 15-5. Laskesektori
piirajate meetodil
joonestatud ohuala joonis

V. > P

U2

Joonis 15-6. Valjadppeehitise
skeem

29.5.

29.6.

19/43

Kustuta Sabloonide jooned, mille jarel
joonistubki valja laskesektori piirajate
meetodil joonestatud ohuala joonis (vt
joonis 15-5).

Laskeharjutuse andmed:

Lisa 1

200 m lasketiiru ohuala joonis

Mdootkava: 1 : 25 000

Laskeharjutus: Test nr 3

Koostaja: Itn A. Harakas

Ohuala $abloon: 5,56/7,62 mm, OK 2900 m,
TK 00-30, KSKp 400 m

Kasutamisaeg: 02MAI2021 08.00 — 18.00.

Suurenda ohuala joonise TPde piirkonda nii,
et skeemil jaab osaliselt ndha ohuala piir,
lisaks TPd, sihtmargijoon ja laskesektori
piirajad koos tahistega.

Margi skeemile laskeharjutuse
korraldamisega seotud punktid/alad

(vt joonis 15-6).

Laskeharjutuse andmed:

Lisa 2

200 m lasketiiru valjadppeehitise skeem
Modtkava: 1 : 5000

Harjutus: Test nr 3

Koostaja: Itn A. Harakas

Kasutamisaeg: 02MAI2021 08.00 — 18.00
Ruumiandmed: MRGS 34C EB

TP.25 —99904 99768;

TP.50 — 99906 99743

TP.75 — 99899 99718;

TP.100 — 99907 99693

V - 99898 99793;

P -99910 99793

J.1-99898 99793;

J.2-99910 99793

Sihtmarkide joonel on 4 sihtmarki - 02.
poolkuju

Sihtmargid paigutatud vastavalt automaadi
baasGppe ainekava

joonisele 3.



IX Ohuala joonise koostamine, laskmine paigalt TPIt seisva sihtmargi pihta - test nr 3,
direktsioonnurga meetodil

30. Laskmisel paigalt TPIt seisva sihtmargi pihta direktsioonnurga meetodil tuleb ldhtuda
alljdrgnevast:

30.1. Joonesta sihtmarkide joon (12 m
pikkune, eraldi sihtmarke ei ole
mottekas markida, kuna sihtmargid

JA J.2 asetsevad ihel mattelisel joonel ja

darmised sihtmargid on paigutatud

sihtmarkide joone otstele) ja margi
sihtmarkide joonele kdige lahem TP.

Kirjuta sihtmarkide joonele ja TPle

tahised

(vt joonis 16-1), et neid saaks

seostada MGRS koordinaatidega,

skeemi laskeharjutuse andmetega.

30.2. M0oo6da TPIt TP.25 direktsioonnurk
sihtmarkide joone vasakule- (J.1) ja
paremale otsale (J.2),
maksimaalsete sihtimisjoonte/
direktsioonnurkade leidmiseks. (vt
joonis 16-1) Uldjuhul on
direktsioonnurga nait pdhisuunast
moddetuna ca 02-50 vasakule ja 02-
50 paremale.

30.3. Maara koigi Uksikute TPde p&hijal
TPde ala, eeldusel, et kdik TPd
jaavad joonestatava TPde ala sisse.
Tahista TPde ala nurgad tahistega,
ntAl-A2-A3-A4
(vt joonis 16-2)

Eraldi Uksikuid TPd ei ole peale seda
enam vajadus kuvada.

30.4. Rakenda Sablooni TPde ala nurgast
® A.2 eelnevalt m&dodistatud
direktsioonnurga 02-50 suunas
(vt joonis 16-2).

A3=—e" A4

Joonis 16-2. Sablooni rakendamine TPde
ala nurgast
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J1 J 30.5. Rakenda Sablooni TPde ala nurgast
A.4 direktsioonnurga suunas 02-50.
Rakenda Sablooni TPde ala
nurkadest A.1ja A.3
direktsioonnurga suunas 61-50
AA A2 (vt joonis 16.3).
A3 A4

Joonis 16-3. Sabloonide rakendamine

TPde ala nurkadest

30.6. Selleks, et ohuala joonis oleks
Uheselt moistetav ja seda oleks
vOimalik maastikuga vorrelda,
joonesta kdik Sablooni vélisjooned
eraldi joonega lile. Ohuala piiri
joonestamiseks laskesektori
vahemikus véta ringjoonte 16ikude
joonestamise tsentriteks A.1ja A.2,
raadiuseks ohtlik kaugus (OK) ning
joonesta kaared, mis (ihendavad
Sabloonide valimised TK nurgad.
Uhenda kaarte ristumiskoht
sujuvaks.

Joonesta lle ka TPde ala
tagumistest nurkadest algavad
sihtimisjooned selleks, et nende abil
saaks kontrollida Sablooni
paikapidavust laskeharjutuse

andmetega ja direktsioonnurga

Joonis 16-4. Ule joonestatud 3abloonide . ) )
naitu tegelikkusega (vt joonis 16.4).

valisjooned ja sihtimisjooned
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Joonis 16-5. Direktsioonnurga
meetodil joonestatud ohuala joonis

Joonis 16-6. Laskeharjutusega seotud
valjabppeehitise skeem

30.7.

30.8.

22/43

Kustuta Sabloonide jooned.

Kirjuta sihtimisjoontele
direktsioonnurkade ndidud
tuhandikskaalal, mis on aluseks lubatud
laskesektori kontrollimiseks (vt joonis
16-5).

Laskeharjutuse andmed:

Lisa 1

200 m lasketiiru ohuala joonis
Mootkava: 1 : 25 000
Laskeharjutus: Test nr 3

Koostaja: Itn A. Harakas

Ohuala sabloon: 5,56/7,62 mm

OK 2900 m, TK 00-30, KSKp 400 m
Kasutamisaeg: 02MAI2021 08.00 —
18.00

Suurenda ohuala joonise TPde ala
piirkonda nii, et skeemil jaab osaliselt
ndha ohuala piir ja -sihtimisjooned,
TPde ala ning sihtmarkide joon koos
tahistega

(vt joonis 16-6).

Margi skeemile laskmise
korraldamisega seotud alad (nt oote- ja
administratiivala, laskemoonapunkt),
mis peavad asuma TPde alast ohutus
kauguses.

Laskeharjutuse andmed:

Lisa 2. 200 m lasketiiru skeem
Modtkava: 1 : 5000

Laskeharjutus: test nr 3

Koostaja: Itn A. Harakas
Kasutamisaeg: 02MAI2021 08.00 —
18.00

Ruumiandmed: MRGS 34C EB
A.1-99898 99768

A.2 -99910 99768

A.3 —99898 99693

A.4—-99910 99693

J.1-99898 99793

J.2-99910 99793

Sihtmarkide joonel on 4

sihtmarki - 02. Poolkuju.

Sihtmargid on paigutatud

vastavalt automaadi baasdppe
ainekava joonisele 3.



31.

32.

33.

34.

35.

X Lahinglaskeharjutuse planeerimine ja laskekdsu lisade koostamine

Lahinglaskeharjutuse planeerimine algab anallisiga. Lahinglaskeharjutuse analliis on
valjabppeehitis(t)e broneerimise alus, et kavandatud harjutust oleks broneeritaval harjutusviljal
vOimalik 13abi viia.

Jargneva naite puhul on eesmark korraldada riihma riinnak koos miinipilduja tuletoetusega (nt
lahinglaskeharjutus L.4.2, MP.6).

Tapsusta kasutatavate relvade laskedistantsid ja vastavused valjadppeehitise voimalustele:
automaat (50-600 m), tapsuspiliss (200-800 m), kuulipilduja (50-800 m), 40 mm relvaalune
granaadiheitja (150-300 m), TT-granaadiheitja (alakaliiber, kildgranaat, kumulatiivgranaat, 100-
400), MP 81 mm kildmiin.

Vaata Ule planeerimist mojutavad harjutusvalja piirangud: harjutusvalja piir, vdljaGppeehitise piir,
harjutuse sisesed piirangud (nt miinipildujat saab lasta ainult kindlaks maaratud TPdelt UXO
alasse, s.t et MP ohuala seab omakorda piirangud laskeharjutuse TPdele. Samuti tankitorje- ja 40
mm granaadiheitja jms |[0hkevat lahingumoona lastakse ainult UXO alale. Nendest nGuetest peab
nende relvade TPde valikul lahtuma.

12 13 1 2 2 23 24

K‘i/ Leppemargid

=mmmes - Harjusvalja piir

32

3 ™ /M

b

= === Harjutuse piirkond

| e Valjabppeehitise piir

20, Illlll'
3 %%L», Piiranguala
N\ S — - [ ————
Pl I A b; I 1uxOala
\/")rm 1 Tokk

! ¥ ° dkkepuu
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F Signaalmast
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P

\

Joonis 17. Harjutuse piirkonna
valja valimine
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Tutvu harjutusvalja (HV) kasutuseeskirjaga ja topograafilise kaardiga. Vali HVIt laskeharjutuse
korraldamiseks sobiv valjadppeehitis ning tapsusta piirkond (vt joonisel 17 harjutuse piirkond),
kus laskeharjutus voiks konkreetselt toimuda.
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Joonis 18. Harjutuse piirkonna sobivuse
kontrollimine ohualadega

36. Vali miinipilduja TP ja joonesta miinipilduja ohuala, et edasises planeeringus selle ohuala piirist
lahtuda. Kontrolli kasitulirelvade Sablooniga tGendolistelt TPdelt (vt joonis 18) laskesektori
vOimalusi, et saada kindlust, kas ohuala joonis seda vdimaldab ja selle kaigus ei Uletata
broneerimata valjadppeehitise piire voi piirangualasid.

37. Valjadppe
I K eesmarkide
saavutamaks
koosta
mano6overskeem
(vt joonis 19 ja p
36).

0BJ_3
@

Joonis 19. Manooverskeem

38. Manooverskeemi (joonist 19) selgitus:

38.1. Riihm (RU) alustab liikumist ettendhtud suunal ja iiletab Iihtejoone (LJ) (vt joonis 19,
tegevus nr 1).

24/43



39.

40.

41.

42.

38.2. Etapijoone (EJ) Gletamisel tekib vastasega kontakt objektist 1 (OBJ 1-st)
(vt joonis 19 tegevusi nr 2-4).

38.3. Ruhmailemal on kaks valikut, kas riinnata oma tule toetusel frontaalis 3A vdi moodustada
katte- ja rindegrupp ning sooritada tilbmanddver 3B
(vt joonis 19, tegevusi nr 3A ja 3B).

38.4. Vastane surutakse OBJ 1 piirkonnas tulega maha, ta torjutakse maa-alalt vdlja voi
korvaldatakse vastupanu (vt joonis 19, tegevus nr 4).

38.5. Alliksus reorganiseerib end ja liigutakse kastud suunal edasi, et taasluua vastasega
kontakt (vt joonis 19, tegevus nr 5).

38.6. Uus kontakt vastasega OBJ 2-s. OBJ 2-de rinnatakse frontaalis ja vastane havitatakse (vt
joonis 19, tegevus nr 6).

38.7. Edundamispiirile (EP) judes, annab kompanii tilem (KU) korralduse, jddda maa-ala
hoidma (vt joonis 19 tegevus, nr 7). RU organiseerib kiirkaitse.

38.8. Maa-ala sligavusest avastatakse iilekaaluka vastase ilmumine. Uksus alustab vastase
torjumisega, tellides ka oma liksuse MP tuletoetust

(vt joonis 19, tegevus nr 8).

38.9. Vastane kasutab samuti MP toetust (MP imitatsioonlaenguid). RU saab kisu vaenlasest
lahti rebida ja taanduda poolkinnisele maastikule, et seal viivitama asuda (vt joonis 19,
tegevus nr 9).

Kaardiluure jarel kontrolli planeeringu reaalsust maastikul (nt nahtavus, pinnas, takistused jms).

Korrigeeri vajadusel TPde ja sihtmarkide asukohti.

Labiviidud analliis peab andma kindluse, et planeeritavat harjutust on vdimalik labi viia ja
vdljadppe eesmargid on saavutatavad.

Laskeharjutuse labiviija peab kavandama laskeharjutuse eesmargist tuleneva, lahinguolukorrale
voimalikult ldhedase keskkonna, kus erineva tasandi Glemad saavad (ksuse ilema lahingukasu
pdhjal oma lahinguplaani koostada, ise kdsku anda ja alliiksust juhtida. Laskeharjutuse keskkonda
kirjeldatakse labi Glema lahingukasu, kus taktikaline olukord on kirjeldatud selliselt, et see annab
alluksuse tlema(te)le selge pildi lahinglilesandest ning samas ka piirangutest. Laskeharjutuse
[dbiviija peab etendama ka ulema rolli, kes vdtab vastu ettekandeid ja suunab I3bi selle
lahinglaskmise kaiku. Lisaks suunavad ka tulepositsiooni kontrollijad laskeharjutuse tegevust
taktikaliselt, juhul kui Gksus kaldub eesmargilt kdrvale voi lahingupilti tdlgendatakse valesti (k.a
juhul, kui ei tuvastata sihtmarke).

Lahinglaskeharjutuse kaigus ei nde kindlasti kogu lksuse isikkoosseis samaaegselt kuvatavaid
sihtmarke, et neid havitada. Lisaks on vajalik kasutada ka mahasuruvat- ja kattetuld, s.t lastakse
mitte ainult sihtmarkide pihta, vaid orienteeruvalt nende suunas. Et Gksuse tilemal oleks véimalik
oma lahinguplaanist tulenevalt tegutseda, peaks planeeritud TPd ja laskesektorid olema
arvestatud alternatiivsete- ja alalt laiemate vdimalustega.
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Joonis 20. Tulepositsioonide ala

T

A2

A4

A3

Joonis 21. Tulepositsioonide ala tahistamine

45.

43.

44,

Joonisel 20 ja edaspidi on naidatud
ainult olulised jooned/alad jms.

Joonesta joonis 19 mandoverskeemi
naitel tulepositsioonide ala (vt joonis
20). Vali voimalusel ala piirideks
maastikuorientiirid, mis lihtsustavad
hiljem tulepositsiooni kontrollijate
tood. TPde ala tagumine piir peab
Uhtima etapijoonega (EJ), néiteks
pdhja piiri orientiiriks on kruusatee,
IGuna piiriks pinnastee (vt joonis 20).

Tahista TPde ala nurgad, naiteks A.1
-A.2-A.3-A.4 (vtjoonis 21). Kirjuta
selgitused koigi tdhiste puhul
valjaGppeehitise skeemi
laskeharjutuse andmetesse (vt lisa
3).

Sellel TP alal planeeritava laskmise
ohuala joonestamiseks on soovitav
kasutada direktsioonnurga
meetodit.

Lahinglaskmiseks on maistlik joonestada vdimalikult suure laskesektoriga ohuala, et selle

alusel maarata sihtmarkidele asukohad. Kuna harjutusvalja piir on pdhja suunas piisavalt
kaugel, et see Sablooni piiraks, siis [ahtu pdhimdttest, et Sabloon ei lletaks TP ala
tagumist kiilge — pdhjuseks on oma liksuse ohualasse sattumise darahoidmine.

46.

Max parema direktsioonnurga valja selgitamine. Rakenda Sablooni TPde ala nurgast A.3

ja keera sablooni nii, et see ei lletaks TPde ala kiilge A.3 — A.2 (vt joonist 21).

e

A.2

A4

A3

Joonis 22. Sabloonide rakendamine
tulepositsioonide ala nurkadest
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47.

Rakenda tapselt sama
direktsioonnurga naiduga Sablooni
TP ala nurgast A.2 (vt joonist 22).
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Joonis 23. Sabloonid rakendatuna kdigist neljast
TP ala nurgast

7

e

Joonis 24. Sablooni rakendamine, selgitamaks
vélja max vasak direktsioonnurk

Joonis 25. Sabloonide rakendamine max vasak
direktsioonnurgaga
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48.

49.

50.

51.

Rakenda punkti 42 naitel Sablooni ka
TP ala nurkadest A.4 ja A.1 (vt joonis
23).

Saadud max direktsioonnurk
voimaldab frontaalriinnakut, kui ka
kattegrupi puhul tule suunamist
tunduvalt paremale, juhul kui
kattegrupi ohutusnurk hakkab

tiibavat Uksust ohustama (vt joonis
23).

Vasaku direktsioonnurga vélja
selgitamiseks rakenda Sablooni TP ala
nurgast A.4, sest see nurk on
piirangualale kdige lahemal.

Seejarel keera Sablooni nii, et see ei

Uletaks piiranguala piiri ega MP
tulepositsiooni
(vt joonis 24).
Rakenda tapselt sama

direktsioonnurga naiduga Sablooni ka
TPde ala nurgast A.3 (vt joonis 25).
Kindluse méttes rakenda Sablooni ka
A.1-st.

A.2-st pole pOhjust Sablooni
rakendada, kuna see jaab eelnevatest
Sabloonidest sissepoole.
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Joonis 26. Ohualapiiri joonestamine
laskesektori vahemikus

Joonis 27 Ohuala piiri ja sihtimisjoonte lle
joonestamine
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52.

53.

Vota ringjoone 1digu joonestamisel
tsentriks TP ala nurk A.1 ja raadiuseks
ohtlik kaugus (OK) ning joonesta kaar
parempoosest Sabloonist

(vt joonis 26 - roheline joon).

Korda sama tegevust TPde ala
nurgast A.4, vasakust Sabloonist.

Joonesta S$abloonide vilisjooned iile
eraldi joonega, Uhendades
sirgjoontega ka Sabloonide
valisnurgad (vt joonis 27).

Uhenda eelnevalt joonestatud kaared
Uheks kaarjooneks. Joonesta eraldi
joonega Ule ka TP ala nurkadest A.2,
A.3 algavad max direktisioonnurga
jooned ehk sihtimisjooned.
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Joonis 28. Ohuala joonis direktsioonnurga
meetodil

-

Joonis 29. TP ala joonestamine tiibmanddvri
[abiviimiseks
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55.

54. Kustuta Sabloonide kujutised ja

kirjuta sihtimisjoontele
direktsioonnurkade naidud
tuhandikskaalal (vt joonis 28).

Tiibmanoovri reaalsemaks
[abiviimiseks on vajalik tagada
suurem max direktsioonnurk, kui
eelnevalt joonestatud ohuala seda
vOimaldas. Selleks joonesta
tilbamismandoovri piirkonda eraldi TP
ala — kahe TP ala nurgad A.1, A4
kattuvad eelnevaga. Tahista
Ulejaanud kaks nurka téhisega B.1 ja
B.2 (vt joonis 29).



Joonis 30. Sabloonide rakendamine, vilja
selgitamaks max parem direktsioonnurk
tilbmanoovri labiviimiseks
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Joonis 31. Ohuala piiri ja sihtimisjoone Ule
joonestamine
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56.

57.

Rakenda Sablooni TP ala nurgast B.1,
keera Sablooni mitte rohkem, kui
harjutusvalja piir véimaldab. Rakenda
tapselt sama direktsioonnurga
naiduga Sablooni TP ala nurgast B.2.
Joonesta TP ala nurgast B.1 [6ik
ringjoonest, (vt joonis 30 - roheline
joon) analoogselt punktiga 50.

Joonesta Sabloonide parempoolsed
védlisservad lle eraldi joonega,
Uhendades sirgjoonega ka Sabloonide
védlisnurgad. Seejarel Uhenda max
ohuala kaar sujuvaks eelneva kaarega.
Joonesta eraldi joonega lle ka TPde
ala nurgast B.2 algav max sihtimisjoon
ning kirjuta sellele direktsioonnurga
nait tuhandikskaalal (vt joonis 31).



58. Planeeri sihtmarkide asukohad
vastavalt joonestatud ohuala
vGimalustele (vt joonis 32).
Arvesta sihtmarkide
planeerimisel erinevaid
manoovri voimalusi, mis
tdhendab seda, et sihtmargid
oleksid tuvastatavad nii
frontaalriinnaku-, kui ka
tiibrinnaku puhul.

Joonis 32. Sihtmarkide asukohad

59.

60.

Tiibmanoovri tarbeks on vaja planeerida eraldi sihtmargid. Paigalda sihtmargid maastikul
nii, et sihtmarkide elektroonika- ja tostemehhanismid ei saaks laskmise kaigus viga (nt
kindlustamine kdljelt).

Joonesta OBJ1 piirkonda sihtmarkide ala ja tahista selle nurgad tahistegant L.1, L.2, L.3 —
kirjuta selgitused, kuidas on sihtmargid plaanitud alasse paigutada, kuhu poole suunata
jms (vt lisa 3). Maara soomuki sihtmargi asukoht — see vdiks reaalsuse tagamiseks
laskmise ajal varje tagant valja liikuda — TT kumulatiivgranaadiga on seda keeruline lasta,
kuna esiteks ei asu sihtmark UXO alas ja teiseks peab kumulatiivgranaadi jaoks olema
tagatud kova sihtmark s.t metallist vOi betoonist, mida on keeruline sihtmarkide
asukohtade planeerimisel lilkuvaks saada. Sellest tulenevalt piirduda kerge sihtmargi (nt
vineerist) killgvaatega, mida on véimalik liigutada, kui lisada sellele rattad voi suusad ja
tdmmata seda noori- ja plokististeemi abil laskva liksuse selja tagant v&i muust ohutust
kohast. Sihtmarki on soovitav lasta alakaliibriga, kuna ka harjutusgranaat vdib tdusvaid
JV sihtmarke ohustada. Soomuki sihtmargi tarvis joonesta sihtmarkide joon, tahista selle
otsad tahistega nt T.1, T.2. Tilbmand6ovri tarvis planeeri kahe lahingpaari sihtmargid,
joonesta selleks sihtmargi joon tdhistega N.1, N.2 (vt joonis 32).

1 61. Vahekokkuvéte.
Seni joonestatud ohuala pdhjal
onTPdealastA.1-A2-A3-A4

TPals ATE1B2A4 voimalik lasta
Laskes-eklo:l::)kk:l 20-70 . . .

direktsioonnurkade vahemikus

a2 42-05 kuni 58-15, st laskesektori

laius on 16-10. Tiibmanoovriks
eraldi suurema laskesektori

TP alaA.1-A.2-A3-A4
42-05 kuni 58-15
Laskesektor kokku 16-10

A3 saavutamiseks joonestatud TPde
alast A.1 - B.1 - B.2 - A4 on
vdimalik lasta

direktsioonnurkade vahemikus
42-05 kuni 62-75, s.t laskesektori
laius on 20-70 (vt joonis 33).

Joonis 33. Ulevaade laskesektorite suurustest
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Joonis 34. Manoo6verskeemi pdhjal TP ala

planeerimine

CA

C.2

C.

C3

Joonis 35. TP ala joonestamine ja selle nurkade

tdhistamine
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Joonis 36. Sabloonide rakendamine vilja selgitamaks

LSP asukohad

32/43

62.

63.

64.

Joonesta mandoverskeemi alusel
TP ala OBJ_2 piirkonda.

Ida suunda edasiliikumise piiriks
kasuta maastikuorientiiri - kraav.

Tahista TP ala nurgad C.1 - C.2 -
C.3-C.4 (vtjoonis 35).

Kuna TP alalt laiub vaade
lagedale ja liikumine toimub
suhtelisel lGhikesel distantsil
siis vOiks siin ohuala
joonestamiseks kasutada
laskesektori piirajate (edaspidi
LSP) meetodit. LSP asukohtade
vdlja selgitamiseks rakenda
Sabloone voéimalikult suure
nurga all - paremale ja vasakule.
Esiteks, rakenda Sablooni TP ala
nurgast C.1 ja keera seda
voimalikult  vasakule,  kuni
piirangualani. Sablooni
rakendamisel max paremale
jddb harjutusvalja piir pd&hja
suunas piisavalt kaugele, et see
Sablooni piiraks. Sel juhul tuleb
ldhtuda pohimottest, et
Sabloon ei (letaks TP ala
tagumist kilge - pdhjuseks on
oma Uksuse ohualasse
sattumise drahoidmine. Max
vOimalusena rakenda Sablooni
TP ala nurgast C.3 ja keera
Sablooni nii, et see ei Gletaks TP
ala kiilge C.2 - C.3 (vt joonis 36).
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65. Rakenda Sablooni TP ala teistest
nurkadest. Vali selleks kaks TP ala
nurka, kust Sabloonide

P sihtimisjooned ristuksid eelnevas

punktis joonestatud

\,___ sihtimisjoontega vGimalikult
C 2 suure nurga all. Esiteks, LSP

tahisega V vdlja selgitamine.

Rakenda $ablooni TP ala nurgast
| C.3 (kollase joonega) ja keera
Sablooni nii, et sihtimisjoonega
v ristumine tekiks eelnevalt TP ala
nurgast C.1 rakendatud Sablooni

\ sihtimisjoonega.

66.

Joonis 37. LSP-de vilja selgitamine

Sihtimisjoonte ristumiskohaks on soovitav valida optimaalne kaugus TP alast ja
vGimalusel maastikul olev orientiir, praegusel juhul oleks selleks metsa serv (LSP V).
Teiseks, LSP tdhisega P valja selgitamine. Rakenda Sablooni TP ala nurgast C.2 (kollase
joonega) ja keera Sablooni nii, et sihtimisjoonte ristumine oleks TP alast optimaalsel
kaugusel. Kui maastikuorientiiri ei leidu, tuleb see hiljem maastikule tehislikult luua.
Margi LSP-d tdhistega nt P; V (parem, vasak) ja kirjuta neile tdiendav selgitus, (vt lisa 3)

.
QLTI

67. Ohuala joonestamiseks rakenda
Sabloone kdigist Ulejaanud TP ala
nurkadest mélemale LSP-le V ja P
(vt joonis 38).

Ohuala piiri joonestamine
laskesektori vahemikus:
Vota ringjoone IGigu

joonestamisel tsentriks TP ala
nurk C.1 ja raadiuseks OK ning
joonesta kaar (vt rohelise varviga).
Korda sama tegevust C.4-st. Margi

TP ala esikiilje (C.1; C.4) pikkus
: paralleelselt OK kaugusele (vt,
i naitel rohelist varvi kriipsukesed

ohuala  kaarel). Joonestatud

Joonis 38. Sabloonide rakendamine LSP-tele, et kaared ja Sabloonide valiskiiljed
vélja selgitada ohuala piirid on ndidatud rohelist varv joonega.

68. Kui TPde ala seest on plaanis lasta Carl Gustaviga (CG) kumulatiivgranaate, siis sel juhul
kaasneb tankitorjerelva puhul tagaplahvatusala (TPA) ja tagaohuala (TOA).

69. TPA ja TOA joonestamine on ohuala joonisele/viljadppeehitise skeemile vajalik siis, kui
on vaja valja selgitada administreerivate alade ohutus. Praeguse ndite kohaselt pole TPA
ja TOA joonisel vajalik, kuna need alad jaavad TP ala piirkonda ja administratiivtegevus
selle lahedal puudub.

70. Lahinglaskmise siseselt peab TPA/TOA ohutuse tagama lahingupaar ja kontrollima
tulepositsiooni kontrollija.

71. CG 3$abloon on 5,56/7,62 mm késitulirelva $abloonist vaiksem ja CG laseb samade

piirangute alusel nagu kasitulirelvad, selle tdttu pole eraldi CG ohuala ka vajalik
joonestada. Sama loogika kehtib ka nt 40 mm relvaaluse granaadiheitja kasutamisel.
Olenemata sellest, et viimati nimetatud relvade ohuala joonisel ei kajastu peavad nende
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73. Sihtmarkide planeerimine OBJ 2 piirkonda (vt joonis 19, 40).

74.

Sabloonide andmed olema siiski kirjas ohuala joonise laskeharjutuse andmetes, (vt lisa 1,
joonis 41) et veenduda kasutatava relvastuse ja laskemoona vastavuses.
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Joonis 39. Ohuala joonis LSP-te meetodil

72.

Joonesta Sabloonide
valisjooned (ile uue joonega.
(punase virviga). Uhenda
joonestatud kaared sujuvalt
Uheks kaarjooneks ja kustuta
Sabloonide  kujutised (vt
joonis 39).

@V

P
RA R ®
R3
R2
K.1 K2
1 _E2
5.4 S
53 5.2
Vi
uA
V2
U2
F1
FA
F2
F3

Joonis 40. Sihtmarkide planeerimine OBJ 2,- OBJ 3 piirkonda

Joonesta sihtmarkide joon ja tahista need tahistega J.1, J.2 (vt joonis 40).
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75.

76.

77.

78.

79.

Joonesta hoone asukoht, kuna hoone on modtkavalt liiga vdike, et sealset tegevust
valjadppeehitise skeemil ndidata, toimi vastavalt punktidele 80, 81, joonis 43.

Miinipilduja imitatsiooniks asukoha planeerimine ja ohuala joonestamine:

See vajadus tuleneb sellest, et Idhkamise ldbiviija planeeriks koha, kuhu laengud tuleb asetada,
ldhtudes kaasnevast ohuala raadiusest. Planeeri, kus oleks ohutu initsieerimise asukoht,
arvestades ka laskva tiksuse asukohta I6hkamise ajal, kas TP ala jadb ohualast vélja jms. Joonesta
I6hkamise joon nt G.1- G.2 arvestusega, et laskev Uksus ei jadks I6hkamise ohualasse (vt joonis
40). Joone otstest joonestage ohuala raadiusega poolkaared ja UGhendage need omavahel
paralleelsete sirgjoontega, mis on ohuala raadiuse kaugusel |6hkamise joonest. L&hkamine
eeldab eraldi I6hkekdsku, mis on lahinglaskmise kasu alalisa.

Sihtmarkide planeerimine OBJ 3 piirkonda (vt joonis 19, 40). Eesmark on planeerida sihtmarkide
kogus, mis valjendab Ulekaalukat vastast. Sihtmargid asuvad UXO alas ja MP tule ohualas. TT
kumulatiivgranaadiga lastes peab arvestama, et kasutataks metallist TT sihtmarki, mis on aga oma
massilt raske ja peab vélja selgitama, kas maastik voi Idhkemata I6hkekehade oht véimaldab seda
kavatsetud kohta paigaldada. Kui plaanitakse lasta I6hkevaid granaate siis peab arvestama, et
selles piirkonnas ei oleks tdusvaid sihtmarke, mis voivad kildudest vigastatud saada. Maistlik
oleks sellisesse piirkonda paigaldada statsionaarseid vGi kasitsi nooridega lles tOstetavaid
sihtmarke. Juhul, kui spetsiaalsed tdusvad TT sihtmarke pole véimalik kasutada siis TT sihtmarke
voib aktiivseteks muuta ldbi selle, et seisva sihtmargi eest langetatakse Gigel momendil seda
varjav vosasein vms.

Planeeri UXO alale sihtmarkide alad, mille nurgad tadhista nt: R.1-R.2-R.3-R.4; S.1-5.2-S.3-S.4; F.1-
F.2-F.3-F.4. Lisaks tahista sihtmarkide jooned nt: K.1-K.2; V.1-V.2; U.1-U.2 ja lksikud sihtmargid
nt: E.1, E.2 (nt TT sihtmargid) (vt joonis 40).

Lahinglaskeharjutuse labiviimisel [ahtu jargmistest planeeritud kriteeriumitest: TP alade piirid,
SM asukohad, max sihtimisjooned ja/vdi LSPd. Laskeharjutuse ohutu korraldamise ja tokestamise
alus on ohuala joonis (vt lisa 2.1, joonis 41).
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Lisa 2.1

Riigi Kaitseinvesteeringute Keskuse direktori
<reg_kpv> nr kaskkirja nr <regist_nr> ,Riigi
Kaitseinvesteeringute Keskuse Valjadppeehitistele

esitatavad tehnilised

23 24
1

1
Leppemargid

=====e Harjutusvalja piir

=3

29

/ nnmnn Viljadppeehitise piind
Ohuala piirid

=+ == Sjhtimisjooned

Tokkepuud

o

Signaalmastid
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MP sihtmark
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Joonis 41. Lahinglaskeharjutuse ohuala joonis
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nduded eeskirja“ juurde

Lepa laskevalja ohuala joonis

Lisal

Md&o6tkava 1 : 25 000

Laskeharjutus: L.4.2, MP.6

Koostaja: Itn Hardi Kask

Ohuala sabloon:

5,56/7,62 mm, OK2900 m, TK 50-00,
KSK

Carl Gustav 84 mm, kildgranaat, OK

2300m, KSK 340 m, K250 m
Gustav 84 mm,

kumulatiivgranaat, OK 2300 m,

KSK 190 m, K150 m

40 mm relvaalune granaadiheitja,
harjutusmoon TP, OK 500 m,
KSK75m

Kasutamisaeg: 30JUNO800-1800

Carl



Lisa 2.2

Riigi Kaitseinvesteeringute Keskuse direktori
<reg_kpv> nr kaskkirja nr <regist_nr> ,Riigi
Kaitseinvesteeringute Keskuse Valjadppeehitistele
esitatavad tehnilised nduded eeskirja” juurde

Leppemargid

D Adminstratiivala

Kuivtreeningu ala

D Ooteala

F Meditsiinipunkt

T Las kemoonapunkt

Joonis 42-1. Viljadppeehitise skeem
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ViljaGppeehitise skeemile margi
laskmisega seotud alad (nt oote- ja
administratiivala, laskemoonapunkt
jms). (Vtp 12)

Suurenda ohuala joonise TPde ala
piirkonda nii, et skeemil jaab osaliselt
naha ohuala piir ja -sihtimisjooned,
lisaks TPde ala.

Lahtudes valjadppeehitise skeemi
moistest, leia kdige optimaalsemad
paberi suurused, mis naitaksid
planeeritud tegevust sellises
moodtkavas, et info oleks arusaadav ja
loetav. Kui info ei mahu lihele paberile
siis jaga piirkond mitmeks eraldi
paberiks/lisaks

(vt joonis 43-1; 43-2).
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Joonis 42-2. Véljadppeehitise skeem
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Juhul, kui valjadppeehitise skeem ei anna laskeharjutuse kohta piisavat Ulevaadet, naditeks kaasneb
vajadus ehitada erikujulised seinad, sihtmarkide asetus on spetsiifilisem, laskuri liikumine vajab
tdpsemat selgitamist vms, peab koostama selgitava skeemi, (tdpsustatud tegevuse kirjeldus) mille alusel
hoonet vGi laskepaika ette valmistada ja ehitada (vt joonis 43).

81. Joonesta md&otkavas hoone

)i valispiirid.
4m 4m Lisa m6otmed, sihtmarkide-, uste
ja akende asukohad; pdhja suund;
] sidumispunkt (J.1).
Selgituseks  kirjuta  tdiendav
[3 kirjeldus, mis aitab skeemi
£ o] paremini moista:

nt hoone seinte kdrgus on 2,2 m,
ilma laeta, seinte materjaliks

4. puitsérestikuga raam, mis on
kaetud maskeerimisvdrguga.
. Sihtmarkideks on papist
E poolkujud, kinnitatud
puitvaiadele.

J1

Joonis 43. Hoone skeem
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Lisa 2.3

Riigi Kaitseinvesteeringute Keskuse direktori
<reg_kpv> nr kaskkirja nr <regist_nr> ,Riigi
Kaitseinvesteeringute Keskuse ValjaGppeehitistele
esitatavad tehnilised nduded eeskirja” juurde

Lahinglaskeharjutuse andmed véljaGppeehitise skeemi (vt joonis 42-1, 42-2) juurde

Tahis | MGRS koordinaat | Selgitus Markused
Tulepositsioonid
A.l 35VNE19360 27479
A.2 35VNE19689 27480
A3 35VNE19689 27331 Maastikul tahistab punast varvi puuvai A.1 - A.2 piiriks kruusatee
A.4 35VNE19409 27331
B.1 35VNE19435 27479
B2 35VNEL9485 27331 Maastikul tahistab punast varvi puuvai A.4 — A.3 piiriks pinnastee
C1 35VNE19187 27542
c2 35VNE19261 27543 o o _ o
c3 35VNEL9260 27386 Maastikul tahistab lillat varvi puuvai C.1 - C.4 piiriks on kraav
C4 35VNE19187 27386
Sihtmargid
L.1 35VNE19432 27472 6 x tdusvat SM. Paarisisene vahekaugus 3 m, paaride vaheline 5 m. Risttelje suund laskurile
L2 35VNE19432 27442 Uks paarilisest pustkuju, teine poolkuju. 16-00
L3 35VNE19408 27459 Aktiveerida kahes eraldi grupis 2 tk ja 4 tk
T.1 35VNE19439 27444 Kilgvaates vineerist soomuki SM suuskadel. Algasend varjatud. Tdmmatakse n6oéride ja plokislisteemiga Risttelje suund risti
T2 35VNE19447 27395 joone A.1-A.3 tagant. Alustab liikumist punktist T1, T2 suunas, distants 30 m liilkumissuunaga
N.1 35VNE19375 27454 4 x tdusvat SM. Paarisisene vahekaugus 2 m, paaride vaheline 8 m. Risttelje suund laskurile
N.2 35VNE19403 27456 Aktiveerida kahes eraldi grupis 30-00
J1 35VNE19202 27504 4 x tousvat SM. Paarisisene vahekaugus 2 m, paaride vaheline 8 m. Risttelje suund laskurile
12 35VNE19198 27480 Aktiveerida koik korraga 16-00
Laskesektori piirajad
P 35VNE 19043 27725 Kollane kolmnurk
\Y 35VNE 18806 27236 Metsaserv (eraldi margistust ei ole)
Lohkamiskoht
G.1 35VNE19154 27493 Joonel 25 laengut a” 300 g. Initsieeritakse elektriga, initsieerimise koht C.2, C.3 joone taga, tahistatud X.1
G.2 35VNE19154 27443

Jatkub ...
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Sindmuste leht

Lisa 2.4
Riigi Kaitseinvesteeringute Keskuse direktori
<reg_kpv> nr kaskkirja nr <regist_nr> ,Riigi
Kaitseinvesteeringute Keskuse Valjadppeehitistele
esitatavad tehnilised nduded eeskirja“ juurde

Ae (CILEDERE DS Tulemus, markused
5 Stindmus (VA) Oodatav tegevus L !
(min) . . piirangud
imiteeritakse
Aja .
. I I tud .
jaotus, ga planeeritu . Oodatav liksuse
.| siindmus eraldi .
ettevalmi . Vahendid, poolne tegevus
reana vdlja o
s-tustele, voimlaused peale vastava
. toodud, et . . .
lahingu . jms, kuidas siindmuse __— .
. . | kirjeldada sellele . .. Tulemus, milleni sooviti
ldbiviimis vastavalt imiteerimist. vy e o
. kuluvat aega, . - ldbiviija kavatsuses jouda.
ele, igale stindmusele Uksuse . .. .
. vastase . Lisanduvad mdrkused ja
sindmus | . . seda lastakse | suunamine .. . .
.| imiteerimist, . ) piirangud, mis selgitavad
ele eraldi, harjutavale korraldaja poolt, o
. oodatavat . v pe . . taktikalisi- ja ohutust
et pidada ) iiksusele vdlja | juhul kui liksuse .
. tulemust ja selle . . . tagavaid aspekte.
aja paista, mis tegevus ei
kohta kdivad
arevestus | ... . peab tegevuse | vastanud
. tdiendavaid )
t ning . . esile kutsuma | oodatavale
mdrkusi,
sellest iiranauid tegevusele
lghtuda | P""OMIYIY
Toimub: administratiivalal.
Laskeharjutuse Labiviija f>rgan|seer|b.
. . L ohutusnouete tundmise
H~-240 | tutvustusja Rida on tahi ROT kontroll-lehele allkirjade
(30) ohutusjuhendamin | (ROT) . J
kogumise.
e .. . . .
Liikumine kuivtreeningu
alasse
RU eelkask. Uksus
teostab koik
. jalikud
H-210 | KU lahingukask vajaliku . Toimub: kuivtreeningu alas.
(30) Kuivtreeninguks ROT ettevalmistused
& enne RU késu
andmise
alustamist
L . .. Toimub: kuivtreeningu alas.
H—-180 | RU lahingukask JU-d annavad .. . .
. . ROT .. . . Uksus on kuivtreeninguks
(30) kuivtreeninguks kiire lahingukasu .
valmis
Labiviija veendub, kas
Uksuse tegutsemine on
VA Uksus tegutseb piisaval tasemel, mis
H—-150 | Kuivtreeningu imiteerimine g.. vdimaldab siirduda
il e . .. | vastavalt Glemate . .
(50) [abiviimine pappsihtmarki .. lahinglaskmisele.
kaskudele . . .
dega Vajadusel kordamine, kui
tegutsemisega ei saa rahule
jaada.
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Labiviija KU rollis annab
tagasiside RU-le.

H - 100 Tagasiside ROT ROT JU kontrollijad jaolilematele.
(20) Al
Ule rohutada
ohutustehnilised vead.
H-80 | Uksuse liikumine
ROT ROT ROT
(10) ootealale © © ©
RU eelkask. Uksus
teostab koik
H-70 KU lahingukiisk vajallkud. '[0|mub: ootgalas .
. . ROT ettevalmistused Uksus on lahinglaskmiseks
(30) lahinglaskmiseks N .
enne RU kasu valmis
andmise
alustamist
Juhised lahinguks
H-40 RU lahingukask JU-d annavad ettevalmistumiseks:
. . ROT .. . . - ..
(30) lahinglaskmiseks kiire lahingukdsu | ohutustehniliste piirangute
kordamine
Uksus alustab
kastud
. f i i
Uksuse ootealast .c‘>rmafc5|oon|s Formatsioon vastab kasule
H-10 i . ROT liilkumist . -
liilkuma hakkamine . . ja taktikalisele olukorrale
lahinglaskmise
operatsiooniala
suunas.
Uksus Gl N
Hhetk | ksus uletab ROT RU juhib tksust | ROT
lahtejoone
. . Uksuse likmed, Kui Uksus ei marka sihtmarke
Aktiveeri SMgr | kes vastast siis tulepositsioon
Uksus Uletab L2 xSM. markavad, avavad p
H+5 .. . . kontrollija suunab tegevust.
etapijoone (5 sek Gleval, 5 | tule ja osutavad .
.. Vastane on osutatud, toimub
sek maas) VA asukohta. JU, tulejuhtimise kdsu andmine
RU ettekanded ) '
?I'(:\ieen SMer Uksuse liikmed
.J suruvad VA maha. | TT sihtmargi laskmiseks
(lisandub 4 x .. . L
- . RU peab kasutada ainult alakaliibrit ja
Uksus on kontaktis | SM) - L o o
H+ 10 . N otsustama, millist | miraimitaatorit. RU valikud
OBJ1 T liikumiskiirus e e
manoovrit on frontaal ja tiibriinnak
ca5km/h . . .
. rindamiseks (ainult vasakult)
L (5 sek Uleval,
kasutab
5 sek maas)
Aktiveeri SMgr
L2jadSM
vaheldumisi, 5 Jargida ohutusnurka ja MAX
H+15 TeVal sek Uksus riindab sihtimisjooni.
frontaalriinnak Peatada frontaalis Peatada laskmine 50 m
Uksuse kaugusel sihntmarkidest
joudmisel 50
m kaugusele
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SM-st.

SMgr N ei
aktiveeri
Aktiveeri SMgr | Katteliksus liigub
L2jadSM soodsatele el
.. o .| Jalgida, et ohutusnurka
vaheldumisi 5s | positsioonidele ja | . L
. . i joudmisel liksus
seni kuni katab riindavat koordineeriks tule
H+ 15 TeVaz2 tiibriinnak tiibav Uksus Uksust. .
. . suunamise paremale,
pole veel Rindav liksus " N
.. vBimaldamaks riindava
ohutusnurka liigub vasakule .. o
. .. o Uksuse mandovrit.
joudnud tiivale ja riindab
sealt.
Kattev Uksus on
Kui riindav tule I6petanud
Uiksus jouab vOi katab
ohutusnurka parememale
[6peta SMGr L | ohustamata Jargida ohutusnurka ja max
aktiveerimine. | rindavat Uksust. | sihtimisjooni.
Aktiveeri SMgr | Rlindav liksus Peatada laskmine 50 m
H+ 15 TeVa2 tiibrinnak N 4 SM surub VA mahaja | kaugusel sihtmarkidest.
vaheldumisi. 5 | riindab OBJ1. Katteliksus peab liikuma
sek. Peatada Riindav lksus sama teed, mis labi
liksuse kontrollib objekti, | riindegrupp
joudmisel 50 julgestab
m kaugusele rindesuuna
SM-st kattev liksus
liigub jargi
RU organiseerib Uksus on teinud
H + 30 Reorg ROT julgestuse ja kasib reorgamsee.rlm.lse .
reorg protseduurid ning valmis
protseduurid. edasi lilkuma
TP alasse
Jou.des . Uksuse liikmed,
aktiveeri kes vastast
Uksus jatkab ?MG” (3 sek markavad, avavad | Jargida ohutusnurka ja LSP-
. S Uleval, 3 sek )
H + 40 lilkumist ja tletab maas) tule ja osutavad d.
C.2-C3TPala Peatada VA asukohta. JU, Peatada laskmine 50 m
piiri . RU ettekanded kaugusel sihntmarkidest
Uksuse .. .
n . Uksus riindab
joudmisel 50 .
frontaalis
m kaugusele
SM-st
Sihtmargid on
Hoone riindamine stat§|onaarsed I:|oones Ja selle Kontrollida hoones, et keegi
H+ 55 ja kontroll , kui saavad Umbruses saavad ei satuks ohutusnurka
J nahtavaks on kdik SM havitatud
aktiivsed
Jatkub...
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